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ANEXO IV: PROGRAMAS MATEMÁTICOS UTILIZADOS 
 

1- MÉTODOS NUMÉRICOS PARA BÚSQUEDA DE RAÍCES. 
 
 

1.1- MÉTODO DE LA BISECCIÓN 

 
 

f@x_D =;
x0 =;
y0 =;
k =;
e0 =;
z0 = Hx0 + y0L ê 2;

If@Sign@f@x0DD ≠ Sign@f@y0DD,
For@i = 0, i < k, i++,
If@Sign@f@xiDD ≠ Sign@f@ziDD,

xi+1 = xi;
yi+1 = zi;
zi+1 = Hxi+1 + yi+1L ê 2,
xi+1 = zi;
yi+1 = yi;
zi+1 = Hxi+1 + yi+1L ê 2DD;

Do@ei+1 = Abs@Hzi+1 − ziL ê zi+1D ∗ 100, 8i, 0, k<D;
Table@8xri+1, N@zi, 10D, N@ei, 10D<, 8i, 0, k<D êê TableForm, Print

@"El método de la bisección no es aplicable
porque f x0 y f y0 tienen el mismo signo"H L H L DD  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
David Sánchez Fraile 
DISEÑO DE UNA COLUMNA PARA 
DESTILACIÓN DE ÁCIDOS GRASOS  Pág. 270 



Programas matemáticos utilizados  Anejo IV 

 

1.2- MÉTODO DE LA REGLA FALSA 
 
 

f@x_D =;
x0 =;
y0 =;
k =;
e0 =;

z0 = y0 − f@y0D ∗ Hx0 − y0L ê Hf@x0D − f@y0DL;

If@Sign@f@x0DD ≠ Sign@f@y0DD,
For@i = 0, i < k, i++,
If@Sign@f@xiDD ≠ Sign@f@ziDD,

xi+1 = xi;
yy+1 = zi;
zi+1 = yi+1 − f@yi+1D ∗ Hxi+1 − yi+1L ê Hf@xi+1D − f@yi+1DL,
xi+1 = zi;
yi+1 = yi;
zi+1 = yi+1 − f@yi+1D ∗ Hxi+1 − yi+1L ê Hf@xi+1D − f@yi+1DLDD;

Do@ei+1 = Abs@Hzi+1 − ziL ê zi+1D ∗ 100, 8i, 0, k<D;
Table@8xri+1, N@zi, 10D, N@ei, 10D<, 8i, 0, k<D êê TableForm, Print

@"El método de la regla falsa no es aplicable
porque f x0 y f y0 tienen el mismo signo"H L H L DD  

 
 
1.3- MÉTODO DE LA SECANTE 
 

f@x_D:=;
x0 =;
x1 =;
k=;
e0 =;
Do@xn+1 =xn−f@xnD∗Hxn−xn−1LêHf@xnD −f@xn−1DL, 8n, 1, k<D;
Do@ei+1 =Abs@Hxi+1−xiLêxi+1D ∗100, 8i, 0, k<D;
Table i, N xi, 9 , N f xi , 9 , N ei, 10 , i, 0, k TableForm@8 @ D @ @ D D @ D< 8 <D êê  
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2- POLINOMIO INTERPOLADOR DE NEWTON. 
 

x 0 = 1
x 1 = 2
x 2 = 3
x 3 = 4
x 4 = 5
x 5 = 6
x 6 = 7
x 7 = 8
x 8 = 9
x 9 = 1 0
x 1 0 = 1 1
x 1 1 = 1 2

y 0 = 1
y 1 = 2
y 2 = 3
y 3 = 4
y 4 = 5
y 5 = 6
y 6 = 7
y 7 = 8
y 8 = 9
y 9 = 1 0
y 1 0 = 1 1
y 1 1 = 1 2

n = 1 1

D o @ B i = H y i − y i− 1 L ê H x i − x i− 1 L , 8 i , 1 , n < D ;
D o @ C i = H B i+ 1 − B i L ê H x i+ 1 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 1 < D ;
D o @ D i = H C i+ 1 − C i L ê H x i+ 2 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 2 < D ;
D o @ E i = H D i+ 1 − D i L ê H x i+ 3 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 3 < D ;
D o @ F i = H E i+ 1 − E i L ê H x i+ 4 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 4 < D ;
D o @ G i = H F i+ 1 − F i L ê H x i+ 5 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 5 < D ;
D o @ H i = H G i+ 1 − G i L ê H x i+ 6 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 6 < D ;
D o @ I i = H H i+ 1 − H i L ê H x i+ 7 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 7 < D ;
D o @ J i = H I i+ 1 − I i L ê H x i+ 8 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 8 < D ;
D o @ K i = H J i+ 1 − J i L ê H x i+ 9 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 9 < D ;
D o @ L i = H K i+ 1 − K i L ê H x i+ 1 0 − x i− 1 L , 8 i , 1 , n − 1 0 < D ;

 
 
 
 

David Sánchez Fraile 
DISEÑO DE UNA COLUMNA PARA 
DESTILACIÓN DE ÁCIDOS GRASOS  Pág. 272 



Programas matemáticos utilizados  Anejo IV 

 

Do@Bi=Hyi−yi−1LêHxi−xi−1L,8i,1,n<D;
Do@Ci=HBi+1−BiLêHxi+1−xi−1L,8i,1,n−1<D;
Do@Di=HCi+1−CiLêHxi+2−xi−1L,8i,1,n−2<D;
Do@Ei=HDi+1−DiLêHxi+3−xi−1L,8i,1,n−3<D;
Do@Fi=HEi+1−EiLêHxi+4−xi−1L,8i,1,n−4<D;
Do@Gi=HFi+1−FiLêHxi+5−xi−1L,8i,1,n−5<D;
Do@Hi=HGi+1−GiLêHxi+6−xi−1L,8i,1,n−6<D;
Do@Ii=HHi+1−HiLêHxi+7−xi−1L,8i,1,n−7<D;
Do@Ji=HIi+1−IiLêHxi+8−xi−1L,8i,1,n−8<D;
Do@Ki=HJi+1−JiLêHxi+9−xi−1L,8i,1,n−9<D;
Do@Li=HKi+1−KiLêHxi+10−xi−1L,8i,1,n−10<D;

f@x_D=y0+B1∗Hx−x0L+C1∗Hx−x0L∗Hx−x1L
+D1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L
+E1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L
+F1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L
+G1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L∗Hx−x5L
+H1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L∗Hx−x5L∗Hx−x6L
+I1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L∗Hx−x5L∗Hx−x6L∗Hx−x7L
+J1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L∗Hx−x5L∗Hx−x6L∗Hx−x7L∗Hx−x8L
+K1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L∗Hx−x5L∗Hx−x6L∗Hx−x7L∗Hx−x8L∗Hx−x9L
+L1∗Hx−x0L∗Hx−x1L∗Hx−x2L∗Hx−x3L∗Hx−x4L∗Hx−x5L∗Hx−x6L∗Hx−x7L∗Hx−x8L∗Hx−x9L∗Hx−x10L

Print@"El polinomio de Newton para los datos es:"D
f@xD
Print@"La gráfica de los puntos y el polinomio de interpolación de Newton se representan:"D
datos:= 88x0,y0<,8x1, y1<,8x2,y2<, 8x3,y3<,8x4,y4<,8x5,y5<,8x6,y6<,8x7,y7<, 8x8,y8<,8x9, y9<,

8x10,y10<,8x11, y11<<;
puntos:=

ListPlot@datos,PlotStyle→PointSize@0.02D, DisplayFunction→IdentityD;
curva:=Plot@f@xD,8x, Min@x0, x1,x2,x3, x4,x5,x6,x7,x8,x9,x10,x11D,

Max@x0,x1,x2, x3,x4,x5, x6,x7,x8,x9,x10,x11D<, DisplayFunction→IdentityD;
Show puntos,curva, DisplayFunction→ $DisplayFunction ;@ D  
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